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Volitelné moduly pro PLC rady
MPC400

8x digitalni vystup (L)

8x digitalni vstup (M)

8x rychly digitalni vstup

8x rychly ¢ita€ hran, 4x dekodér
inkrementalnich snimac

oDooU

Rychlé digitalni vstupy X0 ... X7 (L a M)
Rychlé, bipolarni, galvanicky oddélené vstupy e e

X0...X7 se spoleCnou svorkou SX, alternativné

pouzitelné jako vstupy pro inkrementalni CitaCe.

Vstupy umoznuji pfipojeni signalu kladné i zaporné

polarity vaci svorce SX. Rozhoduijici pro nastaveni M
vstupu je proud tekouci mezi X a SX (je jedno, jakym
smérem).

Digitalni vystupy Y0 ... Y7 (L) EEAEIEICI £
Jsou opticky oddélené, tranzistorové, s jednou

spole¢nou svorkou (SY) a svorkami pro vystupy (Y).

Jsou zapojené se spolecnym kolektorem a s vyvedenymi emitory, tranzistory

jsou typu NPN. Pro spravnou funkci je nutné, aby na svorkach SY bylo kladné

napajeni a aby svorky Y byly zapojeny na vystupni zatéze zapojené proti zemi.
Vlystupy maji ochranu proti prepolovani, nemaji ochranu proti zkratu

Digitalni vstupy X8 ... X15 (M)

Bipolarni, galvanicky oddélené vstupy X8...X15 se spolecnou svorkou SX.
Vstupy umozniuji pfipojeni signalu kladné i zaporné polarity vici svorce SX.



Rozhoduijici pro nastaveni vstupu je proud tekouci mezi X a SX (je jedno, jakym

smérem).
Technické udaje:

Digitalni vstupy
Impedance vstupu
Maximalni pracovni napéti
Maximalni vstupni proud
Logicka uroven 0:
Logicka uroven 1:
Maximalni pracovni napéti (DC):
Pevnost galvanického oddéleni
Rychlé vstupy (Eitace, IRC)
Maximalni vstupni kmitoCet
Digitalni vystupy (L)
Pracovni napéti log. 0 (Y proti SY)
Pracovni napéti log. 1 (Y proti SY)
Vystupni proud
Pevnost galvanického oddéleni

Zapojeni svorek modul L:

min. 4kQ max. 6 kQ

+30V

+7.5mA (30V), £3.0mA (12V)
0..x1V

+8....£30V

30V

min. 1500VDC

4.7kHz

max. £30V (vypnuty vystup)
max. 2V (zapnuty vystup)
max. 250mA

min. 1500VDC

HORNi RADA SVOREK

DOLNi RADA SVOREK

SY | spol. svorka vystupl (+ pdl)

X0 | vstup 0—cnt 0, ircO L

Y0 | vystup 0 — emitor tranzistoru

X1 |vstup1-cnt1,ircOR

Y1 | vystup 1 — emitor tranzistoru

X2 | vstup2-cnt2,irct L

Y2 | vystup 2 — emitor tranzistoru

X3 |vstup3—-cnt3,irct R

Y3 | vystup 3 — emitor tranzistoru

X4 | vstup 4 —cnt4,irc2 L

Y4 | vystup 4 — emitor tranzistoru

X5 | vstup 5-cnt5,irc2R

Y5 | vystup 5 — emitor tranzistoru

X6 | vstup 6 —cnt 6, irc3 L

Y6 | vystup 6 — emitor tranzistoru

X7 | vstup 7 -cnt7,irc3R
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Y7 | vystup 7 — emitor tranzistoru
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SX | spole¢na svorka vstupl




Zapojeni svorek modul M:

HORNi RADA SVOREK DOLNi RADA SVOREK
1 | SX | spole¢na svorka vstupl 1 | X0 | vstupO—-cntO,ircO L
2 | X0 |vstup 0 2 | X1 vstup1-cnt1,ircOR
3 | X1 |vstup 1 3 | X2 vstup2-cnt2,irct L
4 | X2 | vstup 2 3 | X3 |vstup3—cnt3,irct R
5 | X3 |vstup 3 5 | X4 | vstup4-—cnt4,irc2 L
6 | X4 |vstup4 6 | X5 vstup5-cnt),irc2R
7 | X5 |vstup 5 7 | X6 | vstup6—cnt6,irc3 L
8 | X6 | vstup 6 8 | X7 |vstup7—-cnt7,irc3R
9 | X7 |vstup 7 9 | SX | spoleCné svorka vstupu

Programova obsluha

Programova obsluha vSech vstupl a vystupl je dana datovou strukturou pfislusného IO
uzlu.

Modul L
Polozka | Typ Popis
fx byte pfima hodnota rychlych digitalnich vstupl

cnt[8] | word (pole) | CitaCe 0 — 7 hran signalu pro rychlé vstupy 0 — 7

hodnoty dekodért inkrementélnich Eidel (vzdy pro

irc[4] | word (pole) sousedni dvojice rychlych vstupu)

y byte ovladani vystuplt 0 - 7
Modul M
Polozka | Typ Popis
fx byte pfima hodnota rychlych digitalnich vstup 0 -7

cnt[8] | word (pole) | CitaCe 0 — 7 hran signalu pro rychlé vstupy 0 — 7

hodnoty dekodérti inkrementalnich ¢idel (vZdy pro

irc[4] | word (pole) sousedni dvojice rychlych vstupu)

X byte pfima hodnota digitalnich vstupt 0 -7




Programovou obsluhu provadime v jazyce Simle v.4 pomoci jednotlivych polozek pfeddefinovanych
datovych struktur. VSechny hodnoty poloZek vyjma polozky y pro ovladani vystupt jsou "read-only"
tj. mzeme je pouze Eist, pficemz zapis hodnoty nema smysl a neni proveden. Proto se mohou
polozky struktur objevovat pouze na pravé strané pfifazovaciho pfikazu a nebo v podmince
podminéneho pfikazu. Pro nasledujici pfiklady programové obsluhy pfedpokladdme modul L na
pozici 1 a modul M na pozici 2 realného automatu.

d Cteni hodnoty vstupu
var bit vstup_L
var bit vstup_M
vstup_L = iol[1].fx ? 1; ¢teni rychlého vstupu 1
vstup_M = iom[2].x ? O ; Cteni vstupu 0
vstup_M = iom[2].fx ? 1 ; Cteni rychlého vstupu 1
d Zapis hodnoty na vystup
var bit vystup_L
iol[1].x 7 5 = vystup_L ; zapis hodnoty proménné na vystup 5 modulu L
Q Zpracovani hodnoty ¢itace
var longword hodnota
var word predchozi
var word nova
if reset then
begin
predchozi = iol[1].cnt[0] ; Cteni vychozi hodnoty Citace
hodnota = 0 ; nulovani proménné hodnota
end
nova = iol[1].cnt[0] ; Cteni aktualni hodnoty Citace
; vypocet pomoci pretékacici aritmetiky a pripocitani vysledku do vysledné hodnoty
; roztazeni hodnoty na typ longword
hodnota = hodnota + longword( word( nova — predchozi))
; aktualizovani pfedchozi hodnoty pro dalSi béh programové smycky
predchozi = nova

Q Zpracovani vstupi dekodérem IRC

var longint hodnota

var int predchozi

var int nova

if reset then
begin
predchozi = int(iol[1].irc[0]) ; ¢teni vychozi hodnoty irc a pfetypovani na int
hodnota = 0 ; hulovani proménné hodnota



end
nova =int( iol[1].cnt[0]) ; Cteni aktualni hodnoty Citac, pfetypovani na int
; vypocet pomoci pretékacici aritmetiky a pripocitani vysledku do vysledné hodnoty
; roztazeni hodnoty na typ longint
hodnota = hodnota + longint(int ( nova — predchozi))
; aktualizovani predchozi hodnoty pro dalSi béh programové smycky
predchozi = nova

Pozn.

Podminkou spravné funkce programu pro zpracovani hodnoty ¢itaCe nebo dekodéru je, aby bylo
vyhodnoceni volano alespon 1x za 65535 hran vstupniho signalu. Pfi maximalnim vstupnim
kmitoCtu 4.7kHz je jeho perioda 0.212ms. Za tuto dobu projdou 2 hrany detekované CitaCem a
interval mezi sousednimi je tedy 0.106ms. Maximalni poCet rozliSovanych hodnot je 65535 a tedy
minimalni interval, kdy musime provést vyhodnoceni, vychazi 0.106 * 65535 = 7s pro CitaC. V
pfipadé dekodéru je doba polovicni tj. cca 3,5s. Pokud hodnotu CitaCe nebo dekodéru navazeme
do regulacni smycky, musime poCitat se zpozdénim pfi aktualizovani proménné hodnota, které je
zavislé na poctu prGchod( programu hlavni smy&kou (proménna SPEED).

Proménnou hodnota miZeme libovolné nulovat a nastavovat tak vychozi hodnotu do "poCatku".



